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Bu kitapgigi dikkatle inceleyin. Burada verilen bilgiler; cihazin montajinda, kullaniminda ve bakiminda
uygulayici ve kullanicilar igin gerekli olan konulari kapsamaktadir.

Daha sonraki uygulamalariniz i¢cin herhangi bir bilgiye ulasmak gerektiginde

DIKKAT liitfen bu kitapcig dikkatle inceleyiniz.

Optima pompanin ve ek modillerinin Ureticisi Alarko-Carrier; i1sitma, sogutma, havalandirma, su aritma ve
basinglandirma alanlarinda 68 senelik deneyimi ile, yurt capinda yaygin bayi ve servis agi ile sirekli
hizmetinizdedir. Cihazinizla ilgili herhangi bir bilgiye ihtiya¢ duydugunuzda veya bir sorununuzda Alarko-Carrier
yetkili servislerine bagvurmaniz yeterli olacaktir.

ilerleyen sayfalarda verilen bilgiler tiim tip Optima pompalar ve ek modiilleri igin gegerlidir.

1. Uyarilar ve Semboller

Bu cihaz, glivenli bir sekilde kullaniimasiyla ilgili kendilerine gbzetim veya talimat verilmisse ve icermis oldugu
tehlikeler kendileri tarafindan anlasiimissa 8 yas ve lizeri ¢ocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenek
eksikligi bulunan veya tecriibe ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile
oynamamaldir. Temizleme ve kullanici bakimi, gézetimsiz cocuklar tarafindan yapiilmamahdir.

1.1. Kullanilan Semboller ve Uyar1 Cesitleri

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmalar
olabilir.

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde elektrik ¢carpmasi sonucunda 6liim
veya ciddi yaralanmalar olabilir.

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde pompanin giivenli ve emniyetli

DIKKAT sekilde caligmasi aksayabilir.

1.2. Kisaltmalar

Kisaltma \ Acilimi ‘ Aciklama
ACM Analog Control Module 0-10V Kontrol
CCM Communication Control Module BACnet MS/TP & Modbus RTU & Multi Pump
BMS Building Management System Bina Yonetim Sistemi
CE Conformité Européenne CE Belgesi
SN Serial Number Seri Numara
PN Product Number Uriin Numarasi

Tablo 1.2.A



2. Genel

2.1. Ek Modiil Tanimi

Optima serisinde 125W, 190W ve 300W, modeller distk butgeli ve tiiketici odakli olarak piyasaya sirilmustir.

Bu kapsamda CCM (iletisim Kontrolii Modiilii) ve ACM (Analog Kontrol Modiilii) adinda iki ek kontrol modiilii

tasarlanmis olup, bu moddiller tim giglerdeki kartlar ile uyumlu olarak galisabilmektedir.

Analog Kontrol Modiilii (ACM), PWM sinyali veya 0-10V kontrol sinyali izerinden, pompanin anlk devirini

kontrol etme imkani saglar. Ayrica Uzerinde bulunan rdleli yapi sayesinde pompa Uzerindeki arizalari anlik

olarak bina yonetim sistemine aktarabilir.

iletisim Kontrol Modiilii (CCM), BACnet ve Modbus protokolleri tizerinden, pompanin kontrol karti ve bina

yonetim sistemi arasindaki iletisimi seri haberlesme protokolleri (RS-485) Ulzerinden saglayan ve pompa

Gzerindeki belirli parametrelerin degistirilmesine veya izlenmesine izin veren bir yapidir. Bu modil ayrica 6n

yUkli senaryolari iceren Multi Pump 6zelligine de sahiptir.

2.2. EK Modiillerin Kullanim Kosullari

AMC ve CCM modiiller ayni anda kullanilamaz! Ana kontrolcii iizerinde ayni
genisletme yuvasi bu 2 farkh modiil igin ortaktir!

Olasi haberlesme sorunlarinin 6niine gegebilmek icin, haberlesme hatti
sonunda sonlandirma direnci kullanilmasi 6nerilmektedir!

DiKKAT

Orta ve Biiyiik Tip Pompalar i¢in Yazilim Yiikleme Uyarisi:Orta ve biiyiik tip
pompalarda, pompa igerisinde CCM veya ACM modiillerinden herhangi biri
bulunsa bile kontrolcii kartina yazilim yiiklenemez. Ayrica, CCM kartina
dogrudan orta ve biiyiik tip pompalar ile yazilim yiiklemek miimkiin degildir.

Bu tiir sorunlarla karsilasmamak igin, orta ve biiyiik tip pompalarin kontrolcii
kartina yazillm yiiklemeden 6nce CCM ve ACM kartlarini sékiiniiz. Eger CCM
kartiniza yeni bir revizyon yazilimi vyiiklemek istiyorsaniz, PEVST tipi
pompalarin herhangi bir modelini kullaniniz




CCM ve ACM modiillerinin ¢calisabilmesi icin asagidaki sartlar saglanmalidir:

Blylk Tip(Yuksek Gig) ve Orta Tip(Orta Gig) kontrolct kartlarinin PN numarasi Tablo 2’de belirtilen
kontrolcli karti PN numarasina ait veya daha tzeri olmaldir.

- Bu kontrol kartlari, Tablo-2’de belirtilen seri numarali ve Uzeri bliylk tip ve orta tip pompalar
Uzerinde bulunabilir.

Kiiguk tip pompalar (PEVST) icin kontrolci kartinin seri numarasi 6nemli degildir.

Kontrolcii karti yazihm versiyonu, Tablo-1'de belirtilen sirimde veya daha tzeri olmaldir.

CCM revizyon numarasi R12 veya daha tizeri olmalidir.

CCM kartina yeni bir yazihm yiklemek igin CCM karti bir PEVST tipi pompaya baglanir ve Service
Application (zerinden kontrolcii kartina yazilim yikleme adimlari izlenir. Yalnizca yazihm seg¢me
asamasinda CCM yazilimi segilir.

Bu yazilim glincellemeleri, R21 veya daha (izeri revizyon numarasina sahip bir Service Application ile yapilabilir.

Pompa Giicii Pompa Tipi Revizyon numarasi

Yiksek Gig 8/12 PSC6744110057R32

Yiksek Gig 6/12 PSC6744110056R32

Yiksek Gug 5/18 PSC6744110078R06

Yiksek Gig 4/18 PSC6744110077R06

Orta Glig 4/12 PSC6744110065R30

Orta Gug 5/12 PSC6744110063R31

Orta Glg 5/9 PSC6744110064R31

Orta Gug 6/9 PSC6744110076R05

Pevst-125Watt 3/7 POC6744190227R13

Pevst-125Watt 4/4 POC6744190228R06

Pevst-190Watt 2/10 POC6744190229R02

Pevst-190Watt 3/10 POC6744190229R02

Pevst-190Watt 4/10 POC6744190231R01

Pevst-300Watt 3/12 POC6744190232R10

Pevst-300Watt 4/8 POC6744190233R08

Pevst-300Watt 5/8 POC6744190234R03

Tablo 2.1.A

Pompa Giicii Pompa Tipi Pompa Seri Numarasi Kart PN numarsi
Yiksek Gig 8/12-(PN10 igin) 11341200005049 6744-1600-1001
Yiksek Gug 8/12-(PN6 igin) 11341100002114 6744-1600-1001
Yiksek Gug 6/12 11341300055643 6744-1600-1001
Yiksek Gug 5/18 11341300056791 6744-1600-1001
Yiksek Guig 4/18 11341300056111 6744-1600-1001
Orta Gug 4/12 11341300055851 6744-1600-0703
Orta GUg 5/12 11341300057011 6744-1600-0703
Orta Gug 6/9 11341300059892 6744-1600-0703
Orta Gug 5/9 11341300059886 6744-1600-0703

Tablo 2.1.B



Kontolcii Karti PN/SN numarasi hakkinda bilgilendirme:Kontrolcii kartlarinin PCB (izerinde bulunan PN
numaralari, Service Application veya QR kod ile okunan PN numaralarindan farkh olabilir. Bu farkin sebebi
sudur:
e PCB lizerinde yer alan PN numarasi, kartin bilesenleri tamamlandiktan sonra makine tarafindan basilan
bir numaradir ve yalnizca tretim sureci ile ilgilidir. Bu numara 6744-1900-XXX formatinda olur. (Bakiniz
Resim 2.1.A)
e Tum testlerden gegen ve onay alan kartlara bir QR kod basilir. Bu QR kod okutuldugunda, kartin gergek
PN numarasi olan 6744-1600-XXX numarasina erisilir. Bu numaralar bazi zamanlar PCB (zerinde de
bulunabilir.
e Alternatif olarak, pompaniza Service Application Uzerinden baglanti kurdugunuzda da QR kod ile ayni
olan 6744-1600-XXX PN numarasini gorebilirsiniz.
e Kontrol karti seri numarasini 6grenmek igin, kontrol karti Gzerindeki QR logosunun yanindaki seri
numarasini okuyunuz (Bakiniz Resim 2.1.A). Eger kart seri numarasi okunamiyorsa, QR logosunu

tarayarak da 6grenebilirsiniz

00810

PN:6744-1990- 1293
1

Alarko Carrier  S:24-05-001-0]
6744—-1600—4203

-

Resim 2.1.A

3. Nakliyat, Depolama ve Calisma Kosullari

Nakliye ve Depolama Ortam Sicakligi: -10°C ile +70°C arasi.
Calisma Kosullari: Sicaklik: -10 °C ile 85 °C (25 °C Nominal). Nem: 5 %RH ile 90 %RH

Nakliye ve depolama sirasinda modiiller darbelere, neme ve donmaya karsi korunmalidir.

DIKKAT Hatali yapilan nakliye veya depolama iriiniin hasar gérmesine neden

olabilir.




Ambalajindan c¢ikarildiginda modilin siparise uygun model oldugu, tasinma sirasinda zarar gérip gérmedigi
kontrol edilmelidir.

Modul hasarli ise Alarko-Carrier yetkili servisine danismadan kullanilmamalidir.

4. Modiil Montaji

Alarko pompalarinin ek modiil mekanik ve elektriksel montaji bu kullanma

kilavuzunda belirtilen esaslara ve ilgili standartlara uygun olarak yetkili
servis tarafindan yapilmahdir.

Montaja baslamadan 6nce boru sistemindeki kirlenme kontrol edilmeli ve

DIKKAT _ . -
eger kirlenme varsa temizlenmelidir.

4.1. Konumlandirma

Modiil yerlesimi sirasinda ek modiil, soket yuvasina sikica oturtulmalidir.

Modul montaji yapilirken asagidaki sekiller géz 6niinde bulundurulmahdir. (Bkz. Resim 4.1.A ve 4.1.B)

Resim 4.1.A



Resim 4.1.B

4.2. Kablolama

Uzerinde ek modiiller takili olan pompa ekosisteminde, pompalar arasi kablolamalar yapilirken, asagidaki
ozelliklerde bir sinyal kablosu kullaniimalidir.

5/8 410 | 4/8 | 4/a |3/12180 | 3/10-180 | 3/7-180 | 2/10-180

Kablo 3x1 mm?

Resim 4.2.A

5. ACM, Analog Kontrol Modiilii

Analog Kontrol Modiili,

- PWM veya 0-10V giris sinyali alabilen analog bir girise,
- Dijital agma/kapama girisi alabilen dijital bir girise (OV - 24 V),
- Harici bir cihaza alarm bilgisi yollayabilen dijital bir gikisa,



Sahiptir. Bu modiil, basit bina otomasyon sistemi uygulamalarinda veya hiz anahtari ile kurulmus olan bir
devreye sahip kontrol panosu uygulamalarda kullanilabilir.

External External
Connector Connector
0-10VIPWM
Control Card Control Card GND
Any load up to Alarm P1 PLC NPN input
_ 42V/1A >
Analog Analog
Module with Module with
relay relay
External External
Connector Connector
0-10V/PWM 0-10V/PWM
Control Card GN b Control Card
GND External High GND
Alarm P1 (e.g. DIN) p=—— power Alarm P1 PLC PNP input
Alarm P2 s gevce Alarm P2
Analog Analog
Moduie with Module with
relay relay
Resim 5.A

5.1. Elektriksel Karakteristik

Bakiniz Resim 5.1.A. Ana kontrolct konnektér pin cikislari:

w
o
o
(=]
L)

Service

(0]
Q

516

-~
Qo

PWM +10V Relay Relay
0-10V  (10mA)

Resim 5.1.A

5.1.1. Dijital Giris

- Analog Kontrol Modiilli, pompayi acip kapatmak icin bir dijital girise sahiptir.
- Dijital girisin giris voltaji araligi OV ile 24V arasindadir.
- Dijital giriste 5V'un Uzerinde bir voltaj uygulanirsa pompa durdurulur.

- Dijital girisin hassasiyeti 0.5V'tur.

Pompanin 'varsayilan' davranigi aktif olmaktir. Kablolamadaki bir hata (kisa
devre veya kesinti) veya dijital giris beslemesindeki bir ariza pompanin
istendigi sekilde ¢calismamasina neden olabilir!

5V'tan daha disiuk bir voltaj, pompayi PWM veya Analog 0-10V girisi
tarafindan ayarlanan hizda agacaktir.




5..1.2. Analog Giris

PWM kontrol, Sabit Hiz modunda hiz ayar noktasini ayarlar.
PWM'in giris voltaji araligi OVDC ile 10VDC’tur.

PWM kontrol giris frekansi 100 Hz ila 5000 Hz arasinda olmalidir.
PWM kontrol gérev donglsi %0 ila %100 araliginda olmalidir.

Hiz ayar noktasinin dogrulugu, PWM goérev dongiisiiniin %3'li dahilinde
olacaktir.

%3'liik bir dogruluk yaklasik olarak 100 rpm’e denk gelmektedir.

Setpoint

min

PWM Input

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95 100
PWM Duty-Cycle (%)

Tablo 5.1.A

0-10V sinyali, Sabit Hiz modunda hiz ayar noktasini ayarlar.
Analog girisin ¢alisma voltaji limitleri 0 Vdc ile 10 Vdc arasinda olacaktir.

Analog Input

Setpoint

0 051 15 2 25 3 35 4 45 5 55 6 65 7 75 8 85 9 95 10
Analog Voltage (Vdc)

Tablo 5.1.B




Hiz ayar noktasinin dogrulugu, analog giris voltajinin %6'si dahilinde
olmahdir.

%3'liik bir dogruluk yaklasik olarak 100 rpm’e denk gelmektedir.

5.1.3. Dijital Cikis

- Hata olmadiginda alarm kontagi acik olacaktir.
- Hata giderilene kadar, bir hata durumunda alarm kontagi kapatilacaktir.

Alarm kontagi, 0VDC - 42VDC 1A’e kadar desteklemektedir.

é Maksimum anahtarlama akimi, Harici cihazin anma akimi ile sinirhdir.

6. CCM, iletisim Kontrol Modiilii

iletisim Kontrol Modiiliiniin ti¢ 6zelligi:

- Modbus RTU,
- BACnet MS/TP,
- Multi Pump (Coklu Pompa),

Modlaridir ve bu modlar birbirine paralel galismayacaktir. iletisim Kontrol Modiili Modbus modu, BACnet
modu veya Coklu Pompa modu igin ayri ayri yapilandirilmahdir.

6.1. Elektriksel Karakteristik

Bkz. Ana kontrolcl konnektor pin ¢ikislari:

-
(3%
(%]
F-N

i
i

RS485 RS485

ca
n
ca
n

L
0 Y

Resim 6.1.A



iletisim Kontrol Modiilii, harici iletisim icin RS485 protokoliinii desteklemektedir. RS485 arayiizii, harici
Modbus/BACnet cihazlarini pompaya baglamak igin kullanihr.

- RS485 veri yolu voltaji 3.3V'tur.

- RS485 arayilizii 250 kbps'ye kadar veri hizlarini desteklemektedir.
- Maksimum RS485 hat uzunlugu 2 metredir.

- RS485 veri yolundaki maksimum cihaz sayisi 32 adettir.

iletisim Kontrol Modiilii (CCM Modiilii), birden fazla pompayi

DIKKAT baglamak icin de kullanilacaktir.

7. CALISMA MODLARI

7.1. Multi Pump Modu

Pompalari, Coklu Pompa modunda ¢alistirabilmek icin diger pompalara da iletisim Kontrol Modiili/Modiilleri
takilmasi gerekmektedir.

Orn. 3 pompali Coklu Pompa modunun bir érnegi asagida verilmistir:

Pump Pump Pump
Control Control Control
Card Card Card
Comm Comm Comm
Module Module Module
RS-485 bus
Tablo 7.1.A

- Coklu Pompa modu, tek bir agda 1 pompadan 8 pompaya kadar desteklemektedir.

- Gegerli bir Coklu Pompa konfiglirasyonunda, bir agda en fazla 1 pompa “master/main” sekilde
tanimlanmalidir.

- Agdaki her pompaya kullanici tarafindan manuel olarak benzersiz bir kimlik atanmalidir. Ana pompanin
ID’si 0'a, Slave 1'in ID’si 1'e, Slave 2'nin ID’si 2'ye olarak ID atamalari yapilmalidir.

- Coklu Pompa modunda her bir pompa ayri ayri konfigiire edilmelidir.

- Goklu Pompa isletimi, yalnizca ayni tipte bir pompa agi icin desteklenir: Dolayisiyla 190 watt giice sahip
olan 3/10 ile 4/10 pompalar kendi arsinda haberlesemez. 3/10 pompa kendisi ile ayni tipte olan bir
diger 3/10 pompa ile haberlesebilir.

- Farkh pompa tiirlerinin hiz ve gui¢ acisindan farkli sinirlamalari vardir.



Coklu Pompa modu, "Master/Slave" ¢calisma modunu desteklemektedir.
Coklu Pompa modu, "Main/Standby" ¢alisma modunu desteklemektedir.

Coklu Pompa modu,"Pump Cycling" calisma modunu desteklemektedir.

Coklu Pompa agindaki tiim pompalar, Ana pompanin ¢alisma

DIKKAT
modunu, ayar noktasini ve Coklu Pompa modunu kullanmalidir!

7.1.1. Master/Slave Modu

Bu bolim, Master/Slave modu icin gereksinimleri icermektedir:

- Master/Slave modunda, agdaki tim pompalar birbirine baglidir ve Master Pompa'da herhangi bir

hata olmadigi siirece aktif olarak calisir.

- Sistemdeki diger pompalardan baglantisi kesilen bir pompa, motorunu mevcut ¢alisma modu ve ayar

noktasi ile galistirmaya devam eder.

- Master Pompa'nin kimlik numarasi (ID) "0" olmalidir. Diger pompalarin kimlik numaralari sirasiyla "1,

2, 3" seklinde devam etmelidir.

- Master Pompa, iletisim kaybi ya da glic kaybi yasamadigi siirece kendisine bagh tim pompalari

yOnetir.

- Agda bulunan tim pompalar, mevcut ¢alisma modu ve ayar noktasi bilgilerini Master Pompa'dan alir.
Slave Pompa ya da pompalar ile Master Pompa arasinda bir iletisim kaybi olmasi durumunda, Slave
Pompalar kendilerine atanan en son mevcut ¢alisma modu ve ayar noktasi ile galismaya devam eder.

- Master Pompa'da meydana gelen bir ariza giderildikten ve tekrar devreye alindiktan sonra, Slave
Pompalar, hicbir islem yapilmasina gerek kalmadan, Master Pompa'dan aldiklari mevcut galisma

modu ve ayar noktasi ile calismaya devam eder.

7.1.1.A Master/Slave Modu icin Kablo Baglantilari ve Parametre Ayarlari

Bu bolim, Master/Slave modu icin Service Application Uzerinden yapilmasi gereken parametre ayarlarini ve

kablo baglantilarini icermektedir.

- Her pompa igin Tablo 7.1.B'de bulunan kablo baglantilari yapilarak Service Application ayarlari

gerceklestirilir.

- Service Application baglantisi agildiktan sonra “Connect” sekmesine tiklanarak kart ile baglanti

kurulur.

- Pompa Ana Karti ile baglanti kurulduktan sonra “Peripherals” sekmesine tiklanarak CCM modiilii

ayarlari parametre ekranina gegilir.

- CCM modiili takil ise bu ekran aktif olacak ve CCM modiil bilgileri gorinir sekilde karsiniza ¢ikacaktir.
Bakiniz Resim 7.1.A'da bulunan “a” penceresi. Pompa lzerinde CCM modiilii yok ise “Control Module”

sekmesinde CCM degerleri gérinmez.

- Master/Slave modu segcilirken “Communication” penceresinde “Protocol” parametresi “Multi-Pump”

olarak ayarlanir.

- “Lock” parametresi “Unlocked” olarak segilir ve kaydedilir. Diger parametreler inaktiftir ve girilen

degerlere bakilmaz. Bakiniz Resim 7.1.A'da bulunan “b” penceresi.
- Aktif olan “Multi-Pump” penceresinden “Mode” parametresi “Master/Slave” olarak segilir.



ID, Master Pompa icin “0” olarak ayarlanir. Daha sonra bu ayarlar sira ile Slave Pompalara “1, 2, 3”
seklinde numaralandirilir. Toplamda 7 adet Slave Pompa kullanilabilir.

“#pumps” parametresine sistemde bulunan pompa sayisi girilir. Resim 7.1.A'da bir Master Pompanin
parametre ayarlari gosterilmistir. Master Pompa oldugu icin ID:0 olarak girilmistir. Sistemde 2 adet
Slave Pompa bulunmaktadir (Slave Pompa 1 icin ID:1, Slave Pompa 2 icin ID:2 olarak ayarlandi).
Toplamda 1 adet Master Pompa ve 2 adet Slave Pompa olmak iizere 3 adet pompa bulunmaktadir. Bu
nedenle “#pumps” parametresi 3 olarak girilmistir. Bakiniz Resim Resim 7.1.A'da bulunan “c”
penceresi.

Son olarak “Multi-Pump” sekmesinde bulunan “Set” butonuna tiklanarak tim ayarlar kaydedilir.
Avyarlar kaydedildikten sonra pompa enerjisi kesilir, 60 saniye beklenir ve pompaya tekrar eneriji verilir.
Alternatif bir yontem olarak “Options” sekmesine tiklanir. Bakiniz Resim 7.1.A'da bulunan “d”
penceresi. Agilan pencerede “Reset Device” butonuna tiklanir. Pompa kendini resetler ve ayarlanan
parametre degerlerini kabul eder.

Tim pompalara parametre degerleri girilir.

Tim pompalar birbirine seri baglanti yontemi ile baglanir. Multi Pump modunda galisan tim pompalar
ayni yontem ile birbirine baglanir.Bakiniz Tablo 7.1.C

Sistem kullanima hazirdir. Eger kurdugunuz sistemde Master Pompa ekranli bir PEVST tipi pompa ise
calistirmak istediginiz parametre ayarlarini ekran (zerinden yapilandirabilirsiniz. Diger tipler igin
Master Pompaya Tablo 7.1.B’de bulunan baglanti sistemi kurularak istenilen ¢alisma modu ve ayar
noktasi girilir ve sistem devreye alinir.

Sadece Master Pompaya girilen ¢alisma modu ve ayar noktasini Slave Pompalar istlenir ve Master
Pompa ile es zamanli olarak galisir.

Ayni ID numarasi iki adet pompaya verilirse pompalar arasi

haberlesme hatasi alacaksiniz.
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Tablo 7.1.C

7.1.2. Maiin/Standby Modu
Bu bolim, Main/Standby gereksinimlerini ve ¢alisma prensibini igerir.

- Main/Standby modunda ¢oklu pompa agindaki 1 pompa "aktif pompa" olarak atanacaktir.

- Belirtilen galisma modunda ve ayar noktasinda yalnizca aktif pompa calisabilir; Diger tim (aktif
olmayan) pompalar bekleme modunda durur.

- Main/Standby mmodunda 1'den fazla pompa, pompa degisikligi sirasinda en fazla 60 saniye aktif
olabilir.

- Main/Standby modunda, bir veya daha fazla pompa devre disi kaldiginda veya ag baglantisi
kesildiginde, Coklu Pompa agi birkag béliime ayrilmis olarak kabul edilir. Bu aglardan yalnizca biri "aktif
ag" olur ve geri kalani "etkin olmayan ag(lar)" haline gelecektir.

DIKKAT Gii¢ kesintilerinin, sistemdeki diger pompalara baglanti hatasindan

farksiz oldugunu unutmayin!

- “Aktif agdaki” tiim pompalar, ¢oklu pompa calismasina devam edecektir. "Etkin olmayan agdaki" tim
pompalar devre digi olacaktir. Bu, ayni anda birden fazla pompanin galistigi durumu énler.

- Main/Standby modunda, Main pompa aktif olarak calisir. Yasanan bir hata sonucu (glic kaybi ve
iletisim kaybi hari¢) Main pompa en diisik Pompa ID’sine sahip pompayi devreye alir, eger son galisan
pompa Uzrinde de bir hata yasanmasi sonucu Main Pompa bekleyen Standby Pompa’lardan bir
sonraki en diisiik ID numarasina sahip pompayi devreye alir ve sistemi galistirmaya devam eder. Main
Pompa ve ona bagh aktif olan tim pompalar “aktif agda” olarak nitelendirilir.

- Main/Standby modunda, lizerinde hata olan bir pompa atlanacaktir.

- Main Pompa’da bir gii¢ kaybi olmasi durumunda Standby Pompa’lara bilgi aktarami saglayamadigi icin
sistemde bekleyen bir Standby pompa’yi devreye alamayacaktir.

- Main Pompa ile diger tim Standby Pompa’lar arasi baglanti kopmasi meydana gelirse Main Pompa
belirtilen ¢alisma modunda ve ayar noktasinda ¢alismaya devam eder. Main Pompa (izerinde iletisim
hatasi uyarisi gozukdar.



7.1.2.A Main/Standby Modu icin Kablo Baglantilari ve Parametre Ayarlari

Bu boélim, Main/Standby modu icin Service Application lzerinden yapilmasi gereken parametre ayarlarini ve
kablo baglantilarini icermektedir.

- Her pompa i¢in Tablo 7.1.B’de bulunan kablo baglantilari yapilarak Service Application ayarlari
gerceklestirilir.

- Service Application baglantisi agildiktan sonra “Connect” sekmesine tiklanarak kart ile baglanti
kurulur.

- Pompa Ana Karti ile baglanti kurulduktan sonra “Peripherals” sekmesine tiklanarak CCM modiilii
ayarlari parametre ekranina gegilir.

- CCM modiilii takili ise bu ekran aktif olacak ve CCM modil bilgileri goriiniir sekilde karsiniza gikacaktir.
Bakiniz Resim 7.1.B’de bulunan “a” penceresi. Pompa lizerinde CCM modiilii yok ise “Control Module”
sekmesinde CCM Modiil bilgileri gériinmez.

- Main/Standby modu secilirken “Communication” penceresinde “Protocol” parametresi “Multi-Pump”
olarak ayarlanir.

- “Lock” parametresi “Unlocked” olarak secilir ve “SET” edilir. Diger parametreler inaktiftir ve girilen
degerlere bakilmaz. Bakiniz Resim 7.1.B'de bulunan “b” penceresi.

- Aktif olan “Multi-Pump” penceresinden “Mode” parametresi “Main/Standby” olarak segilir.

- ID, Main Pompa igin “0” olarak ayarlanir. Daha sonra bu ayarlar sira ile Standby Pompa’lara “1, 2, 3”
seklinde numaralandirilir. Toplamda 7 adet Standby Pompa kullanilabilir.

- “#pumps” parametresine sistemde bulunan pompa sayisi girilir. Resim 7.1.B'de bir Main Pompa’nin
parametre ayarlari gosterilmistir. Main Pompa oldugu icin ID:0 olarak girilmistir. Sistemde 2 adet
Standby Pompa bulunmaktadir (Standby Pompa 1 igin ID:1, Standby Pompa 2 ic¢in ID:2 olarak
ayarlandi). Toplamda 1 adet Main Pompa ve 2 adet Standby Pompa olmak Uzere 3 adet pompa
bulunmaktadir. Bu nedenle “#pumps” parametresi 3 olarak girilmistir. Bakiniz Resim 7.1.B'de bulunan
“c” penceresi.

- Son olarak “Multi-Pump” sekmesinde bulunan “Set” butonuna tiklanarak tiim ayarlar kaydedilir.

- Ayarlar kaydedildikten sonra pompa enerjisi kesilir, 60 saniye beklenir ve pompaya tekrar enerji verilir.
Alternatif bir yontem olarak “Options” sekmesine tiklanir. Bakiniz Resim 7.1.B'de bulunan “d”
penceresi. Acilan pencerede “Reset Device” butonuna tiklanir. Pompa kendini resetler ve ayarlanan
parametre degerlerini kabul eder.

- Tim pompalara parametre degerleri girilir.

- Tum pompalar birbirine seri baglanti yontemi ile baglanir.Multi Pump modunda ¢alisan tim pompalar
ayni yontem ile birbirine baglanir. Bakiniz Tablo 7.1.B.

- Sistem kullanima hazirdir. Eger kurdugunuz sistemde Main Pompa ekranl bir PEVST tipi pompa ise
calistirmak istediginiz parametre ayarlarini ekran tizerinden yapilandirabilirsiniz. Diger tipler icin Main
Pompa’ya Tablo 7.1.A'da bulunan baglanti sistemi kurularak Service Application {izerinden istenilen
calisma modu ve ayar noktasi girilir ve sistem devreye alinir.

- Main Pompa’ya girilen ¢alisma modu ve ayar noktasida Main pompa calismaya baslar Standbby
modunda olan pompalar bekleme modunda olacaktir.
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7.1.3. Pump Cycling Modu
Bu boéliim, Pump Cycling gereksinimlerini ve ¢alisma prensibini icerir.

- Pump Cycling modunda, Coklu Pompa agindaki 1 pompa bir siire "aktif pompa" olarak atanacaktir.

- Belirtilen galisma modunda ve ayar noktasinda yalnizca aktif pompa calisabilir; Diger tim (aktif
olmayan) pompalar bosta durur.

- Pump Cycling modunda 1'den fazla pompa, pompa degisikligi sirasinda en fazla 60 saniye aktif olabilir.

- Pump Cycling modunda, bir veya daha fazla pompa devre disi kaldiginda veya ag baglantis
kesildiginde, Coklu Pompa agi birkag béliime ayrilmis olarak kabul edilir. Bu aglardan yalnizca biri "aktif
ag" olur ve geri kalani "etkin olmayan ag(lar)" haline gelecektir.

DIKKAT Giig kesintilerinin, sistemdeki diger pompalara baglanti hatasindan

farksiz oldugunu unutmayin!

- "Aktif agdaki" tim pompalar, Coklu Pompa ¢alismasina devam edecektir. "Etkin olmayan agdaki" tim
pompalar devre disi olacaktir. Bu, ayni anda birden fazla pompanin ¢alistigi durumu onler.

- Pump Cycling modunda, agdaki aktif pompa, 24 saatte bir ¢evrim yapacaktir. Zamanlayici yalnizca
(Ana) pompaya glic verildiginde ¢alisir.

- Pump Cycling modunda, lzerinde hata olan bir pompa atlanacaktir.

- Mevcut aktif pompa hata verirse bir sonraki pompa aktif hale gelecektir.

7.1.3.A Pump Cycling Modu lcin Kablo Baglantilari ve Parametre Ayarlari

Bu bolim, Pump Cycling modu igin Service Application (izerinden yapilmasi gereken parametre ayarlarini ve
kablo baglantilarini icermektedir.

- Her pompa i¢in Tablo 7.1.A'da bulunan kablo baglantilari yapilarak Service Application ayarlar
gerceklestirilir.

- Service Application baglantisi agildiktan sonra “Connect” sekmesine tiklanarak kart ile baglanti
kurulur.

- Pompa Ana Karti ile baglanti kurulduktan sonra “Peripherals” sekmesine tiklanarak CCM modiilii
ayarlari parametre ekranina gegilir.

- CCM modiili takih ise bu ekran aktif olacak ve CCM modiil bilgileri gérinir sekilde karsiniza gikacaktir.
Bakiniz Resim 7.1.C'de bulunan “a” penceresi. Pompa lizerinde CCM modiilii yok ise “Control Module”
sekmesinde CCM Modliil bilgileri gériinmez.

- Pump Cycling modu segilirken “Communication” penceresinde “Protocol” parametresi “Multi-Pump”
olarak ayarlanir.

- “Lock” parametresi “Unlocked” olarak segilir ve “SET” edilir. Diger parametreler inaktiftir ve girilen
degerlere bakilmaz. Bakiniz Resim 7.1.C'de bulunan “b” penceresi.

- Aktif olan “Multi-Pump” penceresinden “Mode” parametresi “Pump Cycling” olarak segilir.

- ID, Main Pompa icin “0” olarak ayarlanir. Pump Cycling modunda Main Pompa ilk calisacak pompadir.
Diger pompalara ID siraile “1, 2, 3” seklinde numaralandirilir. Toplamda 7 adet Pompa kullanilabilir
(Main Pompa harig).

- “#pumps” parametresine sistemde bulunan pompa sayisi girilir. Resim 7.1.C'de bir Main Pompa’nin
parametre ayarlari gosterilmistir. Main Pompa oldugu icin ID:0 olarak girilmistir. Sistemde 2 adet daha
Pompa bulunmaktadir (Bu pompalara Pompa 1 icin ID:1, Pompa 2 icin ID:2 olarak ayarlandi).
Toplamda 3 adet pompa bulunmaktadir. Bu nedenle “#pumps” parametresi 3 olarak girilmistir. Bakiniz

Resim 7.1.C'de bulunan “c” penceresi.




- Son olarak “Multi-Pump” sekmesinde bulunan “Set” butonuna tiklanarak tiim ayarlar kaydedilir.

- Ayarlar kaydedildikten sonra pompa enerjisi kesilir, 60 saniye beklenir ve pompaya tekrar eneriji verilir.
Alternatif bir yontem olarak “Options” sekmesine tiklanir. Bakiniz Resim 7.1.C'de bulunan “d”
penceresi. Agilan pencerede “Reset Device” butonuna tiklanir. Pompa kendini resetler ve ayarlanan
parametre degerlerini kabul eder.

- Tum pompalara parametre degerleri girilir.

- Tum pompalar birbirine seri baglanti ydntemi ile baglanir.Multi Pump modunda galisan tiim pompalar
ayni yontem ile birbirine baglanir. Bakiniz Tablo 7.1.C

- Sistem kullanima hazirdir. Eger kurdugunuz sistemde Main Pompa ekranl bir PEVST tipi pompa ise
calistirmak istediginiz parametre ayarlarini ekran tizerinden yapilandirabilirsiniz. Diger tipler icin Main
Pompa’ya Tablo 7.1.B'de bulunan baglanti sistemi kurularak Service Application lzerinden istenilen
calisma modu ve ayar noktasi girilir ve sistem devreye alinir.

- Main Pompa’ya girilen ¢calisma modu ve ayar noktasinda Main pompa calismaya baslar 24 saat siire
sonunda en dugsuk ID’li olan diger pompa devreye girer. Pompalar arasi gegiste iki pompa 60 sn birlikte
calisacaktir. Diger pompalar bekleme modunda olacaktir.
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7.1.4. Ag Durdurma

Bir ag Coklu Pompa modunda ¢alisirken, "duraklatmak" miimkiindiir. Ana pompanin duraklatilmasi, agdaki
diger tim pompalarin duraklatiimasina sebep olur.

Ag duraklatildiginda, agdan 'duraklatmayi kaldirmak' mimkiindiir. Ana pompanin tekrar aktif edilmesi, dnceden
yapilandinldig gibi agdaki diger pompalarin da devam etmesine neden olur.

7.2. Modbus RTU Modu

Bu Bu kilavuz, OPTIMA pompalarinizi Modbus RTU protokollyle birbiriyle veya bir ana sistemle (BYS)
haberlestirmeniz icin gerekli adimlari icermektedir. Modbus RTU, seri haberlesme yoluyla cihazlar arasinda veri
alisverisi saglayan yaygin bir iletisim protokoliidiir. Bu protokol, pompa parametrelerini ve ¢alisma durumlarini
kontrol cihazlarina veya bina otomasyon sistemine iletmek icin giivenilir bir standart sunar.

Optima pompalar, Modbus RTU ile su avantajlari saglar:

e Basit Entegrasyon: Yaygin kullanilan bir protokol oldugundan, farkl cihazlarla kolayca iletisim kurabilir.



e Verimlilik: Veri paketlerini hizli ve glivenilir bir sekilde iletir.
e  Esneklik: Ayni iletisim hattini birden fazla cihazin paylasmasina olanak tanir.

Modbus RTU, RS-485 fiziksel katmaninda calisir ve Optima pompalar, bu protokolii destekleyerek cesitli
otomasyon ¢ézlimleri igin saglam bir haberlesme altyapisi sunar. OPTIMA pompalari, Modbus RTU araciligiyla
Master cihazlarla veya diger Slave cihazlarla iletisim kurabilir.

Bu kilavuzda, baglantilarin yapilmasi, gerekli parametre ayarlarinin yapilandirilmasi ve haberlesme yapisinin
olusturulmasi ayrintih bir sekilde agiklanmistir. Modbus baglanti testi icin Modbus Poll programi kullanilarak
ornek bir test adimi gosterilecektir. Bilgisayarinizda ylkli baska bir Modbus uygulamasi varsa, test islemini
onunla da gergeklestirebilirsiniz. Modbus Poll programi kullanilacaksa, V5.01 ve lzeri siiriimler onerilir. Ayrintili
register adreslerini kilavuzun “Modbus & BACnet Register Listesi” boliminde bulabilirsiniz.

7.2.1. Service Application Uzerinden Modbus Parametre Ayarlarinin Yapilmasi ve Modbus Pool

uygulamasi UzerindenTest Edilmesi

- Her pompa i¢in Tablo 7.2.A'da bulunan kablo baglantilari yapilarak Service Application ayarlar
gerceklestirilir.

- Service Application baglantisi agildiktan sonra “Connect” sekmesine tiklanarak kart ile baglanti
kurulur.

- Pompa Ana Karti ile baglanti kurulduktan sonra “Peripherals” sekmesine tiklanarak CCM modiilii
ayarlari parametre ekranina gegilir.

- CCM modiili takil ise bu ekran aktif olacak ve CCM modliil bilgileri goriinir sekilde karsiniza ¢ikacaktir.
Bakiniz Resim 7.2.A'da bulunan “a” penceresi. Pompa lizerinde CCM modiilii yok ise “Control Module”
sekmesinde CCM Modliil bilgileri gériinmez.

- Modbus modu segilirken “Communication” penceresinde yapilacak parametre ayaralari asagidaki

gibidir;

e Protocol : Modbus

e Baudrate : Yuksek Tip ve Orta Tip pompalar i¢in 115200 Pevst tipi ppompalar igin 19200

e MB Parity: Even

e  Mac: Pompanizin olmasi istedigi MAC (ID) degerini giriniz. 1-127 arasinda bir deger girilmeli.
e Lock:Unlocked

e Max Info Frames: 4

e Max Master: 127

Modbus parametre ayarlari yapildiktan sonra “SET” butonuna tiklanarak. Ayarlar set
edilir.Bakiniz Resim 7.2.A’ da bulunan “b” penceresi.

Multi-Pump penceresinde bulunan ID numarasi inaktifdir. Pompanizin

DIKKAT . o “
Modbus ID numarasi “MAC” parametresine yazdiginiz deger olacaktir

- Ayarlar kaydedildikten sonra pompa enerjisi kesilir, 60 saniye beklenir ve pompaya tekrar enerji verilir.
Alternatif bir yontem olarak “Options” sekmesine tiklanir. Bakiniz Resim 7.2.A’da bulunan “d”



penceresi. Acilan pencerede “Reset Device” butonuna tiklanir. Pompa kendini resetler ve ayarlanan
parametre degerlerini kabul eder.

Tim pompalara parametre degerleri girilir.

Modbus baglanti testini yapabilmek icin RS485-USB Doéniistiiriicii kullanarak Modbus verilerini
okuyunuz.

Modbus baglantisinin kurulabilmesi igin konnektdrliniz 1 ve 2 pinlerini kullaniniz. Bu pinlerden
aldiginiz gikislart  RS485 donistlruciinize baglayiniz. RS485 doénugsturiicinizin USB  gikisini
bilgisyariniza baglayiniz. Kablo baglantilariniz igin Bakiniz Tablo 7.2.A

Bu modda Resim 7.2.A’da bulunan “c” penceresi inaktifttirdir. Girilen degerler dikkate alinmaz.

a Alarko Service Application (R21) X
o
d - | File _Options g
Status  Peripherals o e m mm mm mm mm mm mm Em Em -
User Interface I Communication Simple Ul
Type - IProtocoI Meodbus Modbus VI SetpointC1 1800 |1800
Baudrate 19200 19200 - SetpointC2 3350 |3350
MB Parity Even Even v I SetpointC3 4900 |4900
SW 00 MAC 8 8 I
-———
Control Module Lock Unlocked Unlocked Ml |
Type  Communication 1 Max Info Frames 4 4 1
a =Py Hwen 6744-1900-9501 ||MaxMasw 127 127 I: b
HWSN: 22-15-001-151 |
Set I
swen: 67a4-1901-3812 | L ———————————
_______ rMFti—Pmp_________|
I Mode Main/Standby  Main/Standby I
1o 1 1 I
| = pumps 3 I: c
B o s e o e me me w me e e
Resim 7.2.A
= p—
Seqvice Seqvice
GND reserved Hx
REp85 RSpP85 RS485 RS485
= N
nk (link

Tablo 7.2.A

RS485-USB Dondstiirlicinizin konnektor baglantilarini yaptiktan sonra Modbus uygulamanizi aginiz.
Asagidaki adimlari takip ederek uygulama ayarlarini yapiniz ve yapilan drnegi inceleyiniz.



% Modbus Poll - Mbpoll1 - o X

File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help

| DFE&|X|T7|2 20050615 16 22 23| 01| B N

[ Mbpo
Tx =312 Err=312:1D = 1:F = 03: SR = 1000ms
Mimeout Error

H Alias] 00000

For Help, press 1. Port 3: 19200-8-E-1

Resim 7.2.B

2% Modbus Pall - Mbpolll — o X

File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help

DEE& x|F Read/Write Definition. 3
Read/Write Once F6

+  Read/Write Enabled Shift+F6

Tx=371: Err=371:
No Connection Excel Log.. Alt-X

‘Alias] Excel Logging Off Al+Q
o Log.. AlteL

Logging Off Alt+0
Reset Counters F12
Use as Default

1
3|
3
4
5
5
7
g
9

Port 3: 19200-8-E-1

Resim 7.2.C

2l Modbus Poll - Mbpolll - [u] X
File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help

D& W& X[~ &)/ 050615162223 11| B K

=1 Mbpoltt [=E]=]
Tx=371:Err=371: D = 1: F = 03: SR = 1000ms
INo Connection

H Alias| Read/Write Definition X
0 H

1

3 Function 03 Read Helding Regislers (44 e
3 bddess 0

4 Quartty: 10 - xR
5 Scan Rate: 1000 s

g 8 Feadivile Encbied Fead/Wite Once
ki Yiew

: g“:'g Om Osp O HidedlssCobamrs

[ Address in Cel
Display:  Signed | [JPLC Addesses [Base 1]

Port 3: 19200-8-E-1

Resim 7.2.D

Modbus Pool uygulamasini aginiz.
ilk basta “Timeout Error” hatasini
almaniz normaldir. Tim kurulum
tamamlandiktan sonra bu hatayi
almaya devam ederseniz, kablo
baglantilarinizi kontrol ederek
yerlerini degistirin ve kurulumu
yeniden yapiniz.

“SETUP” sekmesi altinda bulunan
“Read/Write Definition...”
secenegine tiklayiniz.

Acilan pencerede, gosterildigi gibi
parametre ayarlari girilmelidir.
Ayarlar tamamlandiktan sonra
“OK” sekmesine tiklanmalidir.
Burada Slave ID numarasina
dikkat edilmelidir. Ornegimizde,
pompa MAC adresimiz 8 olarak
belirlendigi i¢in, bu alana “8”
degeri girilmistir.




& Modbus Poll - Mbpol 11 = (u] x
File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help

DSk Connect... =] 06 15 16 22 23 [101| P K2
Disconnect 21

Tx=371  AutoConnect >

Ne Conn ‘Quick Connect F5

Alias| 00000

Port 3; 19200-8-E-1

Resim 7.2.E

%Y Modbus Poll - Mbpolll — o X
File Edit Connection Sctup Functions Displey View Window Help

D& &|X |7 & 0506151622 23] 10| T K|
[E Mbpollt == ]=]

fTx = 371: Err = 3712 ID = 8: F = 03: SR = 1000ms
No Connection

Connection Setup

Alias} 00000
Cornect
H annection
Seial Port -
Cancel
Serial Seltings R
Silicon Labs CP210x USE to UXRT Biidge ~ Hode

RTU Oasml
19200Baud v ° ©

R Respanse Timeout
aabis v

e 1000 [me]
EvenPaiy

— Delay Between Pols

15topBit - Advanced a0 [ms]

0 [0 [~ [on [on o [w e [=

Remate Server
1P Addiess Fait Connect Timeout
127.001 502 3000 s

[For Help, press F1 Port 3: 19200-8-E-1

Resim 7.2.F

2} Modbus Poll - Mbpol 1 - o X

File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help

D&MW &| X7~ & 050615162 23[w]? K
[Ed Mbpolt [=f=E=]

Mx=371: Err=371:1D = 8: F = 03: SR = 1000ms
INo Connection

Connection Setup

Connection

Seiial Poit ~

Alias|

Cancel
Seiial Seltings R

SiiconLabs CP210x USE to UART Bridge_ | Mode
OFRTU Oascl

T Bidge

LS8 Serial Poit [COM3] Hesponesllmea
USB Seral Pott (COMS) 1000 ]
COME |

Delay Between Pols

2 ]

iect Timeot

[ms]

or Help, press F1 Port 3: 19200-8-E-1

Resim 7.2.G

“Connection” sekmesi altinda
bulunan “Connect” sekmesine
tiklanmahdir.

Acilan “Connection Setup”
penceresinde, gosterildigi  gibi
parametre ayarlari girilmelidir.
Burada “Baudrate” ayarlarina
dikkat edilmelidir.

“Serial  Settings” ¢oklu  seg¢im
sekmesinde, RS485-USB
donlsturtclinizin bagh oldugu portu
seginiz. Bazi RS485-USB
donustlrucilerinin isimleri dogrudan
listede gérinmektedir (Resim 7.2.G’ye
bakiniz). Ancak bazi doénustiriciler,
isimlerini gostermeyebilir.
Dondstiriciniziin hangi porta bagh
oldugundan emin olunuz, aksi takdirde
haberlesme kurulamayacaktir.




2 Modbus Poll - Mbpolll - o X
File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help

| DF &% || S 2005061516 22 23 [101] P K2

[Tx = 42: Err = 0:1D = 8: F = 03: SR = 1000ms

H Alias 00000

0
2000
10
2
0
0
1800
4600
10

0o [~ o[ e |wlm[=

For Help. press F1. Port 3: 19200-8-E-1

Resim 7.2.H

Ay Modbus Poll - Mbpolll - o X
File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help
[ D@k comect. F D615 16 22 23 |1 B WP
Disconnect Fa
Tx = 52: Auto Connect » Enable
Quick Connect 3 Disable
Alias| 00000
[
1 0
2 2000
3| 10
4 2
5 0
6 0
7
8|
9|

Port 3; 19200-8-E-1

Resim 7.2.K

4 Modbus Poll - Mbpoli1 — o *
File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help
0 @ bl &[> |7 = | 0105 06 15 16 22 23 [101| B K2
[ Mbpoin [= (@[]
[T = 120: Er = 0:1D = 8: F = 03 SR = 1000ms
’J Al 00000 ‘
:’ Read/Write Definition
B 2000 | Siovery
3 10 Funclion 013 Flead Holding Flsgisters (4¢) ==
4 2 Adde [}
E L Quartiy: 19 Apply
E oy | Senpae 1000 e
- © AeadAWite Ensbled Fisad/wrie Once
- L View
- = D (] Hide Alias Colamns
10| e 0 @20 (80 100
n o () Address in Cell
12 0 Display: | Signed | [JPLC Addresses [Baze 1)
B 182
il e ————
15] 3283
e [
K s
18] 300
19
For Help, press F1. Port 3 19200-8-E-1

Resim 7.2.L

Pompa (zerinde veriler okunmaya
baslanmistir.Basarili bir baglanti
kurulmustur.

Modbus degerlerini  gbremiyorsaniz,
“Connection”  sekmesinde  bulunan
“Connect” ve “Auto Connect” aclilir
sekmesindeki “Enable” seceneklerinin
aktif pozisyonda olmasi gerekir. Bu
sekmelerin Gzerine tiklayarak onlari aktif
hale getirebilirsiniz. Aktif sekmeler agik
gri  renkte gorinmektedir. Resim
7.2.K'ye bakiniz.

Daha fazla parametre gormek isterseniz,
Resim 7.2.D'de bulunan parametre
ayarlarini Resim  7.2.L'deki  gibi
degistiriniz.




Alias
(1] Pump MotorCommandI
1 Motor Speed (1 rpm)
E Speed Setpoint (1 rpm)
3 Head Setpoint (0.1 m)
_4 Pump Operation Mode
E Active Errors/Warnings HI
] Active Errors/Warnings LO
_7' Min Speed Setpoint (1 rpm)
_S Max Speed Setpoint (1 rpm)
_9 Min Head Setpeint (0.1 m)
; Max Head Setpoint (0.1 m)
? Head Pressure (0.1 m)
G Flow Rate (0.1 m°/h)
; Mator Temperature (0.1 *C)
H Control Card Temperature (0.1 °C)
? Mains Voltage (0.1 V)
; Mains Current (0.07 A)
F Operating Hours (1 h)
E Max Input Power (1W)
19

Resim 7.2.M

T Alarko Service Application (R21)

File Options

Status | Peripherals

Connection Drive Status Drive Control
COM Port COM5 Status: Running Operating Mode: Constant Speed -
Baudrate Auto Operating Mode: Constant Speed Setpoint: 2000 | RPM

Moter Contral

X

1 setpoine 2000 RPM 1
---------
L ActualSpeed: 1999 RPM

Parametrelerin anlamlarini gorebilmek
icin  yandaki  pencereden yardim
alabilirsiniz.  Ayrica,  parametrelerin
anlamlarini  kendi alaniniza yazarak
uygulamadan gikarken kaydedebilirsiniz.

Resim 7.2.N'de, Service Application
Uzerinden sabit devirde 2000 RPM
hizinda calisan bir pompa
gosterilmektedir.

Drive nformation Toraue oNm ta
System: 48 Error Histary
HW PN: 6744-1900-3605 Y
" d ALARKO
HW SN: 24-02-001-008
SW PN 6744-1902-3308
Baudrate 115200
Service
Resim 7.2.N
)y
File Edit Connection Setup Functions Display View Window Help
DEE&S K75 5105061516 22 23 )01 T W
[=e&E]f=]
Tx=326: Emr=21: 1D = 8: F = 03: SR = 1000ms
Alias| 00000
0 Purmp Motor Command 1 e ———
K Motor Speed (1 rpm) 1osg ||| Wite Single Register X
]_z Speed Setpoint (1 rpm), Slave ID 8
3 Head Setpoint (0.1 m) 10
4 Pump Operation Mode 0 Ratiezs 2 Gancel
E Active Errors/Warnings HI 0 Value: [2000]
6| Active Errors/Warnings LO 0 -
K Min Speed Setpoint (1 rpm) 1800 N
|8 Max Speed Setpoint (1 rpm) 4600 (] Close dislog on "Respanse ok"
9 Min Head Setpeint (0.1 m) 10
0| Max Head Setpoint (0.1 m) 2 UsalFmetzn
—l © 06: s single register
L] Head Pressure (0.1 m) L © 16: Wiite multipe regisers
12 Flow Rate (0.1 m/h) 0
(15 Motor Temperature 0.1 °0) e 000
E Ceontrol Card Temperature (0.1 *C) 325
15 Mains Voltage (0.1 1), 3202
16| Mains Current (001 4) 11
17| Operating Hours (1 h) 2
E Max Input Power (1 W)
19|
[For Help, pressFl. Port 3: 19200-8-E-1

Resim 7.2.M'de belirtilen tanimlamalari
register adreslerinin yanina yazdik (Bu adim
zorunlu degildir).

Modbus iizerinden deger girme: Ornek olarak,
2 numarall “Speed Setpoint (1 rpm)”
registerinda bulunan “2000” degerinin lzerine
tiklayiniz.  Agillan “Write Single Register”
penceresinde  “Value” degiskenine 2600
yaziniz. Ardindan “Send” sekmesine tiklayarak
bu degeri kaydediniz ve c¢ikmak icin “X”
ikonuna basiniz. Boylelikle pompamizin 2600
RPM hizinda dénmesini saglamis olduk.

Resim 7.2.P




Drive Status Drive Control
Operating Mode: | Constant Speed

setpoint 200 | o Resim 7.2.R'de, Service Application

onnection
COMPort  COMS

Baudrate  Auto

= Set

‘a\‘ Disconnect ‘Actus! Speec: 2600 RPM Moter Contral lizerinden sabit devirin 2600 RPM olarak
Drive Information Toraue: 0.022 N-m S o eue . .
e o8 degistigi gosterilmektedir.
HW PN: 6744-1900-3605
HW SN 24-02-001-008 E ALARK@
W PN: 6744-1902-3308
Baudrate 115200
Seniice

Clear Error History

Resim 7.2.R

7.3. BACnet MS/TP Modu

Optima pompa, bina otomasyonu sistemlerine kolay entegrasyon saglamak i¢cin BACnet MS/TP protokollnu
desteklemektedir. Bu protokol, enerji verimlilig§i ve sistem performansini artirmak amaciyla pompa
parametrelerini ve calisma durumlarini bina otomasyon sistemine iletebilmenizi saglar. Optima pompalar,
BACnet MS/TP ile asagidaki avantajlari sunar:

e Esnek Kontrol: Calisma hizini, debiyi ve diger kritik parametreleri uzaktan izleme ve kontrol etme
imkani.

e  Uyumluluk: Modern bina otomasyon sistemleriyle tam uyumlu bir haberlesme altyapisi.
e  Guvenilirlik: Veri cakismalarini 6nleyen ve kesintisiz iletisim saglayan bir sistem.

BACnet MS/TP, RS-485 fiziksel katmaninda galisarak distik maliyetli ve kararh bir iletisim saglar. Optima
pompalar, bu protokolii destekleyerek bina otomasyon ¢éziimlerinizde yiksek entegrasyon kolayligi sunar.

Bu kilavuzda, baglantilarin yapilmasi, gerekli parametre ayarlarinin yapilandirilmasi ve haberlesme yapisinin
olusturulmasi ayrintili bir sekilde agiklanmistir. Bacnet MS/TP baglanti testi icin YABE (Yet Another Bacnet
Explorer) programi kullanilarak 6rnek bir test adimi gosterilecektir. Bilgisayarinizda yukli baska bir Bacnet
uygulamasi varsa, test islemini onunla da gergeklestirebilirsiniz. Ayrintili register adreslerini kilavuzun “Modbus
& BACnet Register Listesi” boliminde bulabilirsiniz.

7.3.1. Service Application Uzerinden Bacnet Parametre Ayarlarinin Yapilmasi ve YABE

uygulamasi UzerindenTest Edilmesi

- Her pompa igin Tablo 7.3.A'da bulunan kablo baglantilari yapilarak Service Application ayarlar
gerceklestirilir.

- Service Application baglantisi agildiktan sonra “Connect” sekmesine tiklanarak kart ile baglanti
kurulur.



Pompa Ana Karti ile baglanti kurulduktan sonra “Peripherals” sekmesine tiklanarak CCM modiilii
ayarlari parametre ekranina gegilir.
CCM modiilii takili ise bu ekran aktif olacak ve CCM modiil bilgileri gorlinlr sekilde karsiniza ¢ikacaktir.
Bakiniz Resim 7.3.A'da bulunan “a” penceresi. Pompa lzerinde CCM modiilii yok ise “Control Module”
sekmesinde CCM Modiil bilgileri gériinmez.
Bacnet modu segilirken “Communication” penceresinde yapilacak parametre ayaralari asagidaki
gibidir;

e Protocol : Bacnet

e Baudrate : Tum Pevst tipi pompalar igin 38400

e MB Parity: Even

e  Mac: Pompanizin olmasi istedigi MAC (ID) degerini giriniz. 1-127 arasinda bir deger girilmeli.

e Lock:Unlocked

e MaxInfo Frames: 4

e Max Master: 127

Bacnet parametre ayarlari yapildiktan sonra “SET” butonuna tiklanarak. Ayarlar set
edilir.Bakiniz Resim 7.3.A

] Multi-Pump penceresinde bulunan ID numarasi inaktifdir. Pompanizin
DIKKAT

Bacnet ID numarasi “MAC” parametresine yazdiginiz deger olacaktir

Bacnet modu segilirken “Communication” penceresinde yapilacak parametre ayaralari asagidaki
gibidir;

Ayarlar kaydedildikten sonra pompa enerijisi kesilir, 60 saniye beklenir ve pompaya tekrar enerji verilir.
Alternatif bir yontem olarak “Options” sekmesine tiklanir. Bakiniz Resim 7.3.A'da bulunan “d”
penceresi. Agilan pencerede “Reset Device” butonuna tiklanir. Pompa kendini resetler ve ayarlanan
parametre degerlerini kabul eder.

Tim pompalara parametre degerleri girilir.

Bacnet baglanti testini yapabilmek icin RS485-USB Doniistiiriicii kullanarak Bacnet verilerini okuyunuz.
Bacnet baglantisinin kurulabilmesi icin konnektoriiniiz 1 ve 2 pinlerini kullaniniz. Bu pinlerden aldiginiz
cikiglari RS485 donusturicliniize baglayiniz. RS485 donistlriiciiniziin USB gikisini  bilgisyariniza
baglayiniz. Kablo baglantilariniz igin Bakiniz Tablo 7.3.A

Bu modda Resim 7.3.A’da bulunan “c” penceresi inaktifttirdir. Girilen degerler dikkate alinmaz.

T8 Alarko Service Application (R21) ¥
o -
d | File _Options
Status = Peripherals P e - - - —
User Interface ] Communication [ Simple Ul
Type  Graphical Display | Protocol BACnet BACnet I setpo 1800
HW PN 6744-1900-5702 | Bavdrate 38400 38400 I setpointc2 3100
HW SN: 23-16-001-318 MB Parity Even Even 1 4600 4
SW PN:  6744-1901-3506 MAC 7 7 1
—————— I
Control Module Lock Unlocked Unlocked I
Type  Communication Max Info Frames 4 4 1
a =Pl wen 710000501 | Max Master 127 127 I: b
HwsN: 22-15-001-187 |
Set I
swen: g7a10013812 | L e
_______ My
I Mode Main/Standby  Main/Standby |
lo 0 I
<
| # pumps 3 3 I‘ c
I I

Resim 7.3.A



GND reserved Hx

1)IL2)] 3| 4
REp85 RSES5S RS485 RS485
= N

(link) (link:

Tablo 7.3.A

- RS485-USB Donusturiclintziin konnektér baglantilarini yaptiktan sonra YABE (Yet Another Bacnet
Explorer) uygulamanizi aginiz.

- Asagidaki adimlari takip ederek uygulama ayarlarini yapiniz ve yapilan érnegi inceleyiniz.

- Resim 7.3.B, YABE uygulamasi kullanilarak BACNET MS/TP haberlesmesinin saglandigi bir pencereyi
gostermektedir.

\ Yet Another Bacnet Exploter - Yabe - 0 X
File Functions Options Help

'; Sbacigtons, Pesodic Poling. Everts/Aams
1 Show Devce  Cbjectid  Name  Vake Tme Sas  Desoqt e e P e
AP o
] OBJECT_ANALOG_VAL
1 Speed Setport
2 Oty 2:Objec Frdog Vake
! | e .
] [} ELUIC
I It‘ § Evert Ste 0: Nomal lle— d
0 0f Servee Pl p
] ] [ 104  Revoktcrs Per M
1 3 [ VP Ve 1600 I
1 Max Pres Ve ) [l
2 1 Resckten |
-
y Ewotses Pause Piter cov © ot me) 1000 s Cexote | |
12 - - . -
| ; :
12 Fow Rate (4112 [ RL ! I
12 Motor Temparatire (A1) 1
12 OBKCT nan | \ [l
{2 Mans Vok p o0 -—am o =
§2 OBUECT_ANALOG_INPUT:16
'ﬁ Operating Hours | o
c —>f @ MabuPoe iy I
stV i
12 Head Setport (V'3 04
& L20k Network Settings BV.324) ]
| Pump Motor Command (NV0) 1P
| Pump Operation Mode (MV.4) | X
Protocol (MY 320) Present Value
] Modbus Party V322 Boo ' BACNET_APPLICATION_TAG_REAL
) ] Mt Pump Mode (MY 32 j| 0600 1200 800 (000
— o T | e - - - - - -

Resim 7.3.B



—— ot Sere Pause Pt O rupma i 31| CowrPioner

Yabe uygulamasini  aginiz.
Karsiniza ¢ikan ilk g¢alisma
ekraninda, sol Ust kosede
bulunan vyesil renkli arti
ikonuna @ tiklayiniz. Bu adimi
gerceklestirmek icin  Resim

”

7.3.B'de gosterilen “@” yon

okunu inceleyebilirsiniz.

Resim 7.3.C

« BACnet Communication Channel X

General

Retries |1 3| Timeout 2000 3 Whols fimt low high

BACnet/IP V4 & V6 over Udp | BACnet/MSTP over serial

Port BBCI & Start I Pot CoM3 Start

Local endpoint 1 Baud 38400

1
| Source Address 3

O D

BACnet/Secure Connect over Websocket '
Corfiguration parameters Fie S | Max Frames |4
BACnetSCCorfig config :
Select Edt 1
______________ ]
BACnet/PTP over serial
BACnet/Ethemet Port Start
Shuface Start Baud 38400 |5
Password |
Resim 7.3.D

Acilan “BACnet Communication Channel”
penceresinde, “BACnet/MSTP over Serial”
béliminde ayarlarinizi yapiniz. RS485/USB
donistiriclinizin bagh oldugu portu
segin, Optima pompanizla ayni Baud
degerini girin ve kullanilmayan bir kimlik
numarasini  Source  Address  olarak
belirleyin. Max Master ve Max Frames
degerlerini Service Application Uzerinden

ayarladiktan sonra Start butonuna basiniz.

« Yet Another Bacnet Explorer - Yabe
File  Functions Options Help
o A

Devices

gﬂ Devices
S o3|
B device7
freel
freel
free127
» free2
freed
freed
free5
free6

Resim 7.3.E

Eristiginiz ilk ekranda, COM portuna
bagh cihazinizi  “Device” olarak
goreceksiniz. Bu isim ve numara her
baglantida farkl olabilir. Yaklagik 15
saniye sonra cihaz ismi degiserek bir
kimlige donilsecektir. Detaylar igin
Resim 7.3.B'de

penceresine bakiniz.

gosterilen  “b”




« Yet Another Bacnet Explorer - Yabe
File Functions Options Help
@ X
Devices
E;Ej Devices
SEPH COM3
B Device 1211007 -7
o freeD
» freel
 free127
o free2
' free3
» freed
. freeb
freeb

Resim 7.3.F

\ Yet Another Bacnet Explorer - Yabe

File Functions Options Help
x

Dewces

Yaklagik 15 saniye sonra cihaz
ismi  “Device  1211007-7”
olarak degisti. Bir ©nceki
metinde denildigi gibi bu isim
her cihaz igin farklidir ve
sondaki sayi, erisilen cihazin ID
numarasini  gosterir. Biz 7
numarali ID’ye sahip cihazla
baglanti kurduk.

“Device 1211007-7” yazisi Uzerine
tikladiginizda, uygulama pompayi
taniyacak ve ismini degistirecektir. Ayni
zamanda “Adress Space” penceresinde
pompa icin bir kok dizini
olusturulacaktir. Detaylar icin Resim
7.3.B'deki “c” penceresine bakiniz.

Resim 7.3.G

Address Space : 22 objects

8 optima007 (DEVICE:1211007)

I2 OBJECT_ANALOG_INPUT:1

I2 OBJECT_ANALOG_INPUT:11

I2 OBJECT_ANALOG_INPUT:12

I OBJECT_ANALOG_INPUT:13

I OBJECT_ANALOG_INPUT:14

I OBJECT_ANALOG_INPUT:15

[ OBJECT_ANALOG_INPUT:16

I OBJECT_ANALOG_INPUT:17

I2 OBJECT_ANALOG_INPUT:18

I2 OBJECT_ANALOG_VALUE:2

I2 OBJECT_ANALOG_VALUE:3

i@ OBJECT_BINARY_VALUE:324

[] OBJECT_MULTI_STATE_VALUE:0
[£] OBJECT_MULTI_STATE_VALUE:4
[] OBJECT_MULTI_STATE_VALUE:320
[7] OBJECT_MULTI_STATE_VALUE:322

| OBJECT_MULTI_STATE_VALUE:328
| DRIFCT RITSTRING VAIIIE-R

Resim 7.3.H

Acilan kok dizisinde, gelen
isimlendirmeler
“OBJECT_ANALOG_INPUT”
gibi tanimsiz olarak
gorinecektir. Bu degerlerin
dogru bir sekilde
tanimlanabilmesi i¢in, her
birinin  Uzerine  bir kez
tiklamaniz gerekmektedir.




v BacnetProperty
» Object Identfier | OBJECT_DEVICE:121100)

Object Name optima007
Object Type 8 : Object Device
System Status 0 : Operational

Vendor Name | Alarko Camier

Vendor Identfier | 1211

Model Name Optima Circulator
Fimware Revision| R08

Application Softws| R12

Protocol Version | 1

Protocol Revision | 19

Protocol Services | 000000000000101100001
Protocol Object Ty 10100100100000000001(]
Object List Object[] Aray

Max Apdu Length | 480

Segmentation Sup| 3 : None

Apdu Timeout | 10000

Number Of Apdu F 3

Device Address BI

Database Rewisior 0

Max Master 127

Max Info Frames | 4

Senal Number | 24-02-001-008

Proprietary - (Beck 6744-1900-3605
Proprietary - (Beck https://www.alarkocamier]
Proprietary - (Beck Optima Pump

Resim 7.3.K

Presert Vae
BAONET_APPLCATION_TAG_REA

Uzerine tikladiginiz her deger,
gercek adini alacak ve “BACnet
Property” penceresinde bu
deger hakkinda bilgi
gorintulenecektir. Detaylar
icin  Resim 7.3.B'deki “d”
penceresine bakiniz.

Ornegin:“Speed Setpoint”
tiklayiniz.  Bu islem
“BACnet

Property” penceresinde, pompanin

sekmesine
sonucunda acllan
mevcut hiz degerini temsil eden

“present value” degiskenine
bakarak pompanin 3200 rpm hizinda
calistigini gorebilirsiniz. Bu degerin
Gzerine tiklayarak yeni hiz degerini

giriniz ve ayari tamamlayiniz

Resim 7.3.L

2000 %P0
2008 RIM

0mzNm

Constant Speed

G ALARKO

Pompanin 2600 rpm  hizinda

galismasini  saglamak  amaciyla,
“present value” degiskenine 2600
rpm degeri girilmistir. Girilen deger,
hem Service Application yazilimi
Gizerinden hem de pompa lzerindeki
ekran Uzerinden dogrulanmistir. Bu
BACnet MS/TP

haberlesme protokolinin dizgiin

islem sirasinda

bir sekilde calistigl gbzlemlenmistir.

Resim 7.3.M




8. Ekran ve Ayarlar

Kontrol ekrani pompa durumu hakkinda bilgi verir ve istenilen ¢alisma modunun ayarlanmasini saglar. Optima
sirkiilasyon pompalari iki basamakli ekran, grafik ekran ve ekransiz olmak lzere 3 farkli secenek ile kullanicilara
sunulmaktadir.

8.1. IKI BASAMAKLI EKRAN

iki basamakli sirkiilasyon pompa ekrani bes adet LED gdsterge, {i¢ adet kontrol tusu ve bir adet iki basamakl
LED ekrandan olusur. Bakiniz Resim 8.1.A

Resim 8.1.A

Kontrol ekrani tzerindeki gdsterge ve tuslar:

Manuel Calisma LED’i: Pompa manuel ¢alisma modunda ¢alistiginda yanar.

Degisken Basing LED’i: Pompa degisken basing modunda calistiginda yanar.

Sabit Basing LED’i: Pompa sabit basing modunda galistigina yanar.

“MENU” Tusu: Calisma modlari arasinda gegisi saglar.

iki Basamakli LED Ekran: Pompanin galisma bilgilerini ve uyari/hata mesajlarini gésterir.
“Yukari” Tusu

“Asagl” Tusu

Uyari/Hata LED’i (KIRMIZI): Uyari durumunda yanip séner. Ariza durumunda stirekli yanar.

W o0 NOUL AWM R

Uzaktan Kumanda LED’i (SARI): CCM moduliinden sinyal geldiginde yanip soner.



Ana ekran asagidaki gibidir:

X X —— Calisma moduna ait bilgileri ve uyari/hata mesajlarini gosterir.

Bu ekranda “MENU” tusuna basilarak degisken basing, sabit basing ve manuel ¢alisma modlari arasinda gegis
yapilir.

8.2. GELISMIS EKRAN

Gelismis ekranl sirkiilasyon pompa ekrani iki adet TFT gosterge, bes adet kontrol tusu ve bir bir adet gelismis
TFT ekrandan olusur. Bakiniz Resim 8.2.A

Resim 8.2.A
Kontrol ekrani Gizerindeki gosterge ve tuglar:

Uyari/Hata LED’i (KIRMIZI): Uyari durumunda yanip soner. Ariza durumunda stirekli yanar.
Uzaktan Kumanda LED’i (SARI): CCM modilinden sinyal geldiginde yanip séner.

TFT Ekran: Pompanin ¢alisma bilgilerini ve uyari/hata mesajlarini gésterir.

“Sol” Tusu

“Yukari” Tusu

“Sag” Tusu

“Asagl” Tusu

© NV WNRE

“OK” Tusu: Alt meniiler arasinda segimi saglar.

Ana ekran asagidaki gibidir:

1 Numaral ikon, Baslatma/Durdurma ikonudur. Pompanin
baslatma/durdurma ve duraklatilmasi igin kullanilir.
» 2 Numaral ikon, ¢calisma modu ayar ikonudur. Calisma modlari
ayarinin yapildigi kullanici araylziine gegisi saglamaktadir.

(XXX X)~6

—

i -9

o



» 3 Numaral ikon ariza/hata durumunda ekrana belirir ve kullaniciya ariza/hata bilgisinin detaylarina
erisimini saglar.

» 4 numarali ikon pompanin bina otomasyon sistemi ile entegre halinde ¢alismasi esnasinda ekranda
bilgisini gosterir. CCM modiilii karta takildigi zaman ilgili ikon ekranda belirir.

» 5 numarali alan pompanin ¢alisma modunu grafik olarak gosterir.

» 6 Numarali alan pompanin anlik devrini gosterir.

8.3. Uyari/Hata Mesajlari

’ Pompanin uyari/hata vermesi durumunda 1 numarali Uyari/Hata LED’i yanar ve ekranda

)

kirmizi yuvarlak icerisinde Gnlem isareti ile “Uyari/Hata” ikonu belirir.
Led ekranda Uyari/Hata’lara ait kodlar gosterilir.

Birden fazla “Uyari/Hata” olusmasi durumunda “Uyari/Hata” ikonu Uzerine gelerek “OK” tusuna basiniz.
Ardindan yon tuslari yardimiyla ekran Gzerinden diger kodlari kontrol ediniz.

p X — “P” harfi ile baglayan mesajlar pompa uyarilarini gésterir.
E/F X — “E"ve“F harfiile baslayan mesajlar pompa hatalarini gosterir.

Uyari/Hata kodlari hakkinda detayli bilgi igin pompa kullanim kilavuzuna bakiniz.

9. Grafik Ekran

9.1. Multi/Double Pump Modu

CCM modilt genisletme yuvasina takildiktan sonra pompanin ekraninda sol alt késede bulunan ikon belirir. Bu
ikon tizerinden Multi/Double Pump parametre ayarlari yapilabilir.

Resim 9.1.A



9.2. Modbus Modu

CCM modiili genisletme yuvasina takildiktan sonra pompanin ekraninda sol alt kdsede bulunan ikon belirir. Bu
ikon Gzerinden Modbus parametre ayarlari yapilabilir.

Set Point

Resim 9.2.A

9.3. BACnet Modu

CCM modiili genisletme yuvasina takildiktan sonra pompanin ekraninda sol alt kdsede bulunan ikon belirir. Bu
ikon tGzerinden BACnet parametre ayarlari yapilabilir.

Resim 9.3.A



10.Kullanici Arayiizii Ekran Kodlari

Gelismis veya basit ekran tzerinden, CCM modiilli genigletme yuvasina takildiktan sonra agagidaki parametreler

ihtiyaca gore ayarlanabilir.

Parametre  Agiklama

Deger

cM1 CCM Calisma Modu: Multi/Double Pump, Modbus, BACnet
MB1 Seri Haberlesme Baud Hizi: 9600, 19200, 38400, 57600, 76800, 115200
MB2 MAC Adresi: 1-32
MB3 Parity: Odd, Even, None
MP1 Multi/Double Pump Modu: Master/Slave, Main/Standby, Pump Cycling
MP2 Multi/Double Pump ID: 0-7
MP3 Multi/Double Pump Ag Boyutu: 2-8
MP4 Pompa Calisma Modu: Constant Speed, Full Automatic, Half Automatic
MP5 Pompa Hiz Seti: Min. Max. Hiz
MP6 Calisma Noktasi: 1.0-12.0
Tablo 10.A

(CCM_PROTOCOL) CM1 X (1: Modbus, 2: BACnet, 3: Multipump)

If CM1 =1:

o (CCM_BAUD_RATE) MB1 X (1:9600,2:19200,3:38400,4:57600,5:76800,6:115200)
o (CCM_MAC_ADDRESS) MB2 XX (1 - 32)

If CM1 = 2:

o (CCM_BAUD_RATE)MB1 X (1:9600,2:19200,3:38400,4:57600,5:76800,6:115200)
o (CCM_MAC_ADDRESS) MB2 XX (1 - 32)
o (CCM_MODBUS_PARITY) MB3 X (1:0DD,2:EVEN,3:NONE)

If CM1 =3:

o (CCM_MULTIPUMP_MODE) MP1 X (1:Master/Slave,2:, Main/Standby,3:Pump

Cycling)

o (CCM_MULTIPUMP_ID) MP2 X (0 - 7) (1 master, up to 7 slaves)
o (CCM_MULTIPUMP_NETWORK_SIZE) MP3 X (2 - 8) (1 master and at least 1 slave,

up to 7 slaves)

o (OPERATING_MODE) MP4 X (1: Constant Speed, 2: Full Automatic, 3: Half

Automatic)
If MP4 = 1:

= (SPEED_SETPOINT) MP5 XXXX (min speed - max speed)

If MP4 = 2 or 3:

= (HEAD_SETPOINT) MP6 XX.X (1.0 - 12.0)




11.Modbus & BACnet Register Listesi

No | Category Modbus ref | BACnetref | Name Modbus data type | BACnet data | R/W Remarks
type
1 Interface - - Protocol Holding Register Multi-state RW Switch between
Value Modbus or BACnet
on next startup.
For BACnet,
alternatively can
be proprietary
2 Interface 8.2.3 8.2.3 Baud rate Holding Register Network Port RW At least 9600 and
19200 required for
Modbus, 9600
and 38400
required
for BACnet. (Note
that Modbus and
BACnet have
different default
baud
rates.) For
BACnet, this is a
property
3 Interface 824 - Data frame Holding Register N/A RW of Network Port in
latest BACnet
Parity and stop
bits enum for
Modbus. BACnet
always required to
be 8-1-none for
compliance.
Optionally it can
still be changed
even in BACnet
mode (as Multi-
state
4 Interface 8.2.2 8.2.2 MAC address Holding Register Network Port RW For BACnet, could
use writeable
MAC_Address
property of
Network
5 Pump 6.2.7.3.1 6.2.1.0 Set Value Holding Register Analog Value RW
6 Pump 6.2.7.3.40 6.2.3.0 - Pump Command Holding Register Depends RW Depends on exact
behavior
6.2.3.3
7 Pump 6.2.7.3.42 6.2.14.0 Operation Mode Holding Register Multi-state RW
Value
8 Pump 6.2.7.3.300 | 6.2.13.2 Bus Command | Holding Register Multi-state RW
Timer Value
9 Pump N/A N/A Bus Command | Holding Register Analog Value RW
Timer
10 | Pump 6.2.7.3.408 | 6.2.1.5 PID Kp Holding Register Analog Value RW
11 | Pump 6.2.7.3.409 6.2.1.6 PID Ti Holding Register Analog Value RW
12 | Master pump 6.2.7.4.1 6.2.0.3 Master current | Input Register Analog Input R
pressure
13 | Master pump 6.2.7.4.2 6.2.0.2 Master flow rate Input Register Analog Input R
14 | Master pump 6.2.7.4.3 6.2.0.7 Master total | Input Register Accumulator R Optionally can be
power Analog Input
15 | Master pump 6.2.7.4.4 6.2.04 Master  current | Input Register Analog Input R
power
16 | Master pump 6.2.7.4.5 6.2.0.6 Master operation | Input Register Analog Input R Optionally can be
hours Accumulator
17 | Master pump 6.2.7.4.6 N/A Master electrical | Input Register Analog Input R

current




18 | Master pump 6.2.7.4.7 6.2.0.1 Master current | Input Register Analog Input
speed
19 | Pump 6.2.7.4.8 6.2.0.5 Fluid temperature | Input Register Analog Input
20 | Master Pump 6.2.74.16 N/A Master pump is | Discrete Input | Binary Input
6.2.7.4.17 N/A frequency Input Register Multi-state
regulated Master Input
pump type
21 | Pump 6.2.7.4.18 6.2.0.9 Speed max Input Register N/A For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
and
22 | Pump 6.2.7.4.19 6.2.0.8 Speed min Input Register N/A See above
23 | Pump 6.2.7.4.20 6.2.0.14 Pressure Max Ap-c | Input Register Analog Input For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
and
Min_Pres_Value
property of
pressure instead.
Maybe split
24 | Pump 6.2.7.4.21 6.2.0.13 Pressure Min Ap-c | Input Register Analog Input See above
25 | Pump 6.2.7.4.22 6.2.0.11 Pressure Max Ap- | Input Register Analog Input See above
%
26 | Pump 6.2.7.4.23 6.2.0.10 Pressure Min Ap-v | Input Register Analog Input See above
27 | Pump 6.2.7.4.24 6.2.0.12 Flow Max Input Register Analog Input For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
and
28 | Pump 6.2.7.4.25 N/A Flow Min Input Register Analog Input See above
29 | Pump 6.2.7.4.26 N/A Supported errors Input Register Depends Depends on exact
behavior. Note:
Removed in recent
ref versions.
30 | Pump 6.2.7.4.27 N/A Supported service | Input Register Depends See above
31 | Pump 6.2.7.4.28 6.2.0.15 Power Max Input Register N/A For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
of current power
32 | Pump 6.2.7.4.35 N/A Service message / | Input Register Depends Depends on exact
state behavior, may be
diagnostics more appropriate
to define as set of
33 | Pump 6.2.7.4.36 N/A Error type Input Register Depends Depends on exact
behavior
34 | Pump 6.2.7.4.37 N/A Error message Input Register Depends Depends on exact
behavior
35 | Pump 6.2.7.4.39 N/A State diagnostics Input Register Depends Depends on exact
behavior
36 | Pump 6.2.7.4.404 N/A Operation status Input Register Depends Depends on exact
behavior
37 | Slave pump 6.2.7.4.9 N/A Dual pump | Input Register Analog Input Optionally can be
operating Accumulator
38 | Slave pump 6.2.7.4.65 N/A Slave current | Input Register Analog Input
pressure
39 | Slave pump 6.2.7.4.66 N/A Slave flow rate Input Register Analog Input
40 | Slave pump 6.2.7.4.67 N/A Slave total power Input Register Accumulator Optionally can be
Analog Input
41 | Slave pump 6.2.7.4.68 N/A Slave current | Input Register Analog Input
power
42 | Slave pump 6.2.7.4.69 N/A Slave  operating | Input Register Analog Input Optionally can be
hours Accumulator
43 | Slave pump 6.2.7.4.70 N/A Slave electrical | Input Register Analog Input
current
44 | Slave pump 6.2.7.4.71 N/A Slave current | Input Register Analog Input

speed




45 | Slave pump 6.2.7.4.80 N/A Slave  pump is | Input Register Multi-state
frequency Input
46 | Slave pump 6.2.7.4.81 N/A Slave pump type Input Register Multi-state
Input
47 | Slave pump 6.2.7.4.100 | N/A Slave error type Input Register Depends Depends on exact
behavior
48 | Slave pump 6.2.7.4.102 | N/A Slave pump status | Input Register Depends Depends on exact
behavior
49 | Master pump 6.2.7.4.940 6.2.13.1 Master error | Input Register Depends Depends on exact
message behavior
50 | Slave pump 6.2.7.4.950 | N/A Slave error | Input Register Depends Depends on exact
message behavior
51 | Miscellaneous N/A N/A Soft Reset Coil / Holding N/A Modbus
command to soft-
reset
Register device and apply
interface changes.
BACnet can use
ReinitializeDevice
Tablo 11.A

12.Garanti, Bakim ve Servis

Standartlarda, bu kullanim kilavuzunda belirtilen uyarilara, montaj ve kullanim esaslarina uyulmak kosuluyla,
Alarko Sirkiilasyon Pompalari aksesuvarlari malzeme ve fabrika iscilik hatalarina karsi 2 (iki) yil garantilidir.
Elektrik beslemesindeki diizensizliklerden kaynaklanan arizalar garanti kapsami digindadir.

Garanti suresi igerisinde garanti belgesini saklanmasi ve gerektiginde Alarko-Carrier yetkili servisine
gosterilmesi gerekir.

Herhangi bir sorunla karsilastiginizda veya size en yakin yetkili servisi 6grenmek istediginizde www.alarko-
carrier.com.tr adresini ziyaret ediniz veya 444 0 128 Alarko Carrier ¢agri hattini arayiniz.

: ACM & CCM Modiilleri alaninda uzman servisler egliginde takilmali
DIKKAT

ve devreye alinmalidir!

13. Hurdaya Cikarma ve Geri Doniisiim

Pompanin bertarafi igin yetkili servislerden veya ilgili geri donlisiim tesislerinden yararlanilabilir.
Pompa, bertaraf amacli demonte edilirken Bolim 12’deki uyari ve talimatlar dikkate alinmalidir.

Pompa veya pompa parcalarinin imhasi, cevreye zarar vermeyecek sekilde ve ilgili yonetmelikler uyarinca
yapiimahdir.
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